-G-

"HUSWIAOWI 9 U0D Bjopue)al ‘0304 010] 3|j9p O [USasIp
0J0] I9p 3seq e||ns eLiols eun opuelal oidwass Jad Jeindwod
BZUSS B)AE 0pUS|0AS IWoSe 1|S3p Iseq 3] oue.eduwl lulquieq |
auojzelep

¢eyp anbup ajjap osn,| 0jepue 3 SWo)
auolssayy

‘JUOIZaJIp 3] opuEdIpUl
oizeds oj[su BAONW IS ,10G0J" OUIGUUEG || YD OPOW Ul 000" OUIq|
-wleq [9p eyp anbup 3| ewweldoud ,2i101ewwesdoid” ouiquied ||
auoizejuawa|duwi|

"JUOIZJIP BSIAAIP
9] Jod apied 9|jap @ oyueng un
ouelqge [UIqUIEd | 3YD ISIelndissy
auoizesedaid

uenp 03e8a.11S 0||93SED [9P

I[eUOIZaJIP 8323} UOD uiSeww

iuSeww| 1210404 ‘140]0D ‘e3e)
1jelR1e

9jejudawiiads odoaddy

O ® #@1 01Z1249ST

Suggerimenti per lo
studio in profondita

Links

Robotics and programming in Pre-K
https://youtu.be/w6h7)G4Dyis

BYOR Basics - Program your own
robot from cardboard (English)
https://youtu.be/yX2DINGYIno

Impronta

Toolbox #4 ¢ stato creato nel 2022 da Renata Bernotieng,
leva PaZusiené, Biruté Vityté, partner del progetto.
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I‘m not a Robot

¥

Toolbox #4
Come pensa un robot
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Introduzione Esercizio (e ® @

Di che si tratta?

I robot o i dispositivi supportati dalllA possono funzionare solo se un
umano ha insegnato loro a ,pensare”. | robot non pensano da soli, ma
seguono le istruzioni.

Attraverso le attivita di questa cassetta degli attrezzi, i bambini dovrebbero
capire come funziona un robot o un dispositivo dotato di IA e come pud
agire autonomamente per raggiungere certi obiettivi e ottenere i risultati
attesi.

La creazione di determinati modelli, sequenze e algoritmi & necessaria
affinché il robot agisca secondo le istruzioni delfuomo. Tutto quindi ruota
attorno alla programmazione e alla codifica. Quando si introducono i
bambini alla programmazione, € importante iniziare con cose semplici con
cui i bambini hanno familiarita, come giochi fisici, di movimento spaziale o
giochi logici intelligenti.

Il punto di vista dei bambini

A cosa pensano i robot?
Come fanno a sapere cosa fare?

Domande dei bambini
Come fail robot a capire cosa fare?
Come fa un robot a decidere dove andare?
Come fa un robot a sapere qual ¢ la strada migliore?




Istruzione

Stampa fronte e retro su un foglio. (Lato lungo capovolto)

Piegare
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